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C04  ·  P10 第 2 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 506 ms  |  最后一步三维位移 0.027 m  |  原时刻 5.027–5.544 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

保持后较小更新可能包含真实起步或姿态变化；仍需核对记录更新，暂未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_10；本条原行 2066–2113。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C05  ·  P14 第 2 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 4994 ms  |  最后一步三维位移 0.062 m  |  原时刻 0.209–5.214 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

保持后较小更新可能包含真实起步或姿态变化；仍需核对记录更新，暂未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_14；本条原行 1587–2042。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C06  ·  P14 第 2 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 11 ms  |  最后一步三维位移 0.122 m  |  原时刻 5.225–5.247 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 11 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_14；本条原行 2043–2045。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C07  ·  P14 第 2 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 11 ms  |  最后一步三维位移 0.147 m  |  原时刻 5.247–5.269 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 11 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_14；本条原行 2045–2047。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C08  ·  P14 第 2 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.152 m  |  原时刻 5.269–5.280 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_14；本条原行 2047–2048。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C09  ·  P14 第 2 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.120 m  |  原时刻 5.280–5.291 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_14；本条原行 2048–2049。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C10  ·  P14 第 2 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.126 m  |  原时刻 5.291–5.302 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_14；本条原行 2049–2050。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C11  ·  P14 第 2 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.183 m  |  原时刻 5.302–5.313 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_14；本条原行 2050–2051。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C12  ·  P14 第 2 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 11 ms  |  最后一步三维位移 0.123 m  |  原时刻 5.324–5.346 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 11 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_14；本条原行 2052–2054。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C13  ·  P14 第 2 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.103 m  |  原时刻 5.423–5.434 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_14；本条原行 2061–2062。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C15  ·  P23 第 42 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
43米让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.104 m  |  原时刻 10.879–10.890 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_23；本条原行 51450–51451。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C16  ·  P23 第 42 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
43米让行、灯灭  |  保持 11 ms  |  最后一步三维位移 0.112 m  |  原时刻 10.989–11.011 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 11 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_23；本条原行 51460–51462。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C17  ·  P25 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 5005 ms  |  最后一步三维位移 0.041 m  |  原时刻 1.364–6.380 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

保持后较小更新可能包含真实起步或姿态变化；仍需核对记录更新，暂未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_25；本条原行 127–583。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C18  ·  P25 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.119 m  |  原时刻 6.413–6.424 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_25；本条原行 586–587。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。



-0.30 -0.25 -0.20 -0.15 -0.10 -0.05 0.00
相对本次更新的时间（秒）

0.8

1.0

1.2

1.4

1.6

过
街

方
向

位
置

（
米

）

完整保持段及前后上下文
原记录

-0.200 -0.175 -0.150 -0.125 -0.100 -0.075 -0.050 -0.025 0.000
相对本次更新的时间（秒）

0.8

1.0

1.2

1.4

1.6

过
街

方
向

位
置

（
米

）

更新点前后局部放大
原记录

-0.30 -0.25 -0.20 -0.15 -0.10 -0.05 0.00
相对本次更新的时间（秒）

0.0

0.2

0.4

0.6

相
对

保
持

起
点

的
位

移
（

米
）

三轴原位移：查看跳变发生在哪个方向
X Y Z

-0.30 -0.25 -0.20 -0.15 -0.10 -0.05 0.00
相对本次更新的时间（秒）

0.0

2.5

5.0

7.5

10.0

12.5

三
维

速
率

（
米

/秒
）

同一种量：XYZ 三维速率
原位置差分

C19  ·  P25 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.155 m  |  原时刻 6.589–6.600 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_25；本条原行 602–603。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C20  ·  P28 第 24 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
33米让行、灯灭  |  保持 66 ms  |  最后一步三维位移 0.110 m  |  原时刻 11.495–11.572 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 66 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_28；本条原行 24941–24948。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C21  ·  P28 第 24 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
33米让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.105 m  |  原时刻 11.693–11.704 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_28；本条原行 24959–24960。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C22  ·  P28 第 24 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
33米让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.116 m  |  原时刻 11.704–11.715 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_28；本条原行 24960–24961。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C27  ·  P33 第 20 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
43米让行、灯灭  |  保持 11 ms  |  最后一步三维位移 0.148 m  |  原时刻 9.581–9.603 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 11 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_33；本条原行 20640–20642。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C28  ·  P33 第 20 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
43米让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.171 m  |  原时刻 9.625–9.636 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_33；本条原行 20644–20645。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C29  ·  P33 第 20 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
43米让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.186 m  |  原时刻 9.746–9.757 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_33；本条原行 20655–20656。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C30  ·  P33 第 20 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
43米让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.185 m  |  原时刻 9.779–9.790 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_33；本条原行 20658–20659。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C31  ·  P33 第 27 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
43米让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.158 m  |  原时刻 10.428–10.439 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_33；本条原行 28170–28171。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C32  ·  P33 第 27 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
43米让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.179 m  |  原时刻 10.483–10.494 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_33；本条原行 28175–28176。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C33  ·  P33 第 39 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
43米让行、灯灭  |  保持 66 ms  |  最后一步三维位移 0.106 m  |  原时刻 9.471–9.548 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 66 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_33；本条原行 39991–39998。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。



-5 -4 -3 -2 -1 0
相对本次更新的时间（秒）

0.0

0.5

1.0

1.5

过
街

方
向

位
置

（
米

）

完整保持段及前后上下文
原记录

-0.20 -0.15 -0.10 -0.05 0.00 0.05 0.10 0.15 0.20
相对本次更新的时间（秒）

0.00

0.25

0.50

0.75

1.00

1.25

过
街

方
向

位
置

（
米

）

更新点前后局部放大

原记录

-5 -4 -3 -2 -1 0
相对本次更新的时间（秒）

-1.0

-0.5

0.0

相
对

保
持

起
点

的
位

移
（

米
）
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C34  ·  P36 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 4994 ms  |  最后一步三维位移 0.016 m  |  原时刻 0.242–5.247 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

保持后较小更新可能包含真实起步或姿态变化；仍需核对记录更新，暂未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_36；本条原行 25–480。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C35  ·  P36 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.122 m  |  原时刻 5.258–5.269 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_36；本条原行 481–482。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C36  ·  P36 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.148 m  |  原时刻 5.280–5.291 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_36；本条原行 483–484。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C37  ·  P36 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.137 m  |  原时刻 5.291–5.302 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_36；本条原行 484–485。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C38  ·  P36 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.128 m  |  原时刻 5.302–5.313 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_36；本条原行 485–486。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C39  ·  P36 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.150 m  |  原时刻 5.313–5.324 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_36；本条原行 486–487。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C40  ·  P36 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 11 ms  |  最后一步三维位移 0.148 m  |  原时刻 5.335–5.357 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 11 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_36；本条原行 488–490。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。



-5 -4 -3 -2 -1 0
相对本次更新的时间（秒）

0.0

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

过
街

方
向

位
置

（
米

）

完整保持段及前后上下文
原记录

-0.20 -0.15 -0.10 -0.05 0.00 0.05 0.10 0.15 0.20
相对本次更新的时间（秒）

0.0

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

过
街

方
向

位
置

（
米

）

更新点前后局部放大
原记录

-5 -4 -3 -2 -1 0
相对本次更新的时间（秒）

-0.8

-0.6

-0.4

-0.2

0.0

相
对

保
持

起
点

的
位

移
（

米
）

三轴原位移：查看跳变发生在哪个方向

X Y Z

-5 -4 -3 -2 -1 0
相对本次更新的时间（秒）

0.0

2.5

5.0

7.5

10.0

12.5

15.0

三
维

速
率

（
米

/秒
）

同一种量：XYZ 三维速率
原位置差分

C41  ·  P39 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 5005 ms  |  最后一步三维位移 0.026 m  |  原时刻 0.176–5.192 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

保持后较小更新可能包含真实起步或姿态变化；仍需核对记录更新，暂未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_39；本条原行 19–475。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C42  ·  P39 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.112 m  |  原时刻 5.214–5.225 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_39；本条原行 477–478。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C43  ·  P39 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.167 m  |  原时刻 5.236–5.247 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_39；本条原行 479–480。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C44  ·  P39 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.102 m  |  原时刻 5.247–5.258 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_39；本条原行 480–481。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C45  ·  P59 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 5016 ms  |  最后一步三维位移 0.070 m  |  原时刻 0.066–5.093 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

保持后较小更新可能包含真实起步或姿态变化；仍需核对记录更新，暂未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_59；本条原行 9–466。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C46  ·  P59 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 11 ms  |  最后一步三维位移 0.129 m  |  原时刻 5.104–5.126 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 11 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_59；本条原行 467–469。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C47  ·  P59 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.109 m  |  原时刻 5.126–5.137 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_59；本条原行 469–470。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C48  ·  P59 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.106 m  |  原时刻 5.159–5.170 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_59；本条原行 472–473。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C49  ·  P59 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 11 ms  |  最后一步三维位移 0.168 m  |  原时刻 5.170–5.192 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 11 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_59；本条原行 473–475。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C50  ·  P59 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.208 m  |  原时刻 5.192–5.203 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_59；本条原行 475–476。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C51  ·  P59 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 11 ms  |  最后一步三维位移 0.187 m  |  原时刻 5.203–5.225 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 11 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_59；本条原行 476–478。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C52  ·  P59 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.225 m  |  原时刻 5.225–5.236 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_59；本条原行 478–479。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。



-0.3 -0.2 -0.1 0.0 0.1 0.2 0.3
相对本次更新的时间（秒）

-0.5

0.0

0.5

1.0

过
街

方
向

位
置

（
米

）

完整保持段及前后上下文
原记录

-0.20 -0.15 -0.10 -0.05 0.00 0.05 0.10 0.15 0.20
相对本次更新的时间（秒）

-0.5

0.0

0.5

1.0

过
街

方
向

位
置

（
米

）

更新点前后局部放大

原记录

-0.3 -0.2 -0.1 0.0 0.1 0.2 0.3
相对本次更新的时间（秒）

-0.50

-0.25

0.00

0.25

0.50

0.75

相
对

保
持

起
点

的
位

移
（

米
）

三轴原位移：查看跳变发生在哪个方向
X Y Z

-0.3 -0.2 -0.1 0.0 0.1 0.2 0.3
相对本次更新的时间（秒）

0

5

10

15

20

三
维

速
率

（
米

/秒
）

同一种量：XYZ 三维速率
原位置差分

C53  ·  P59 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 11 ms  |  最后一步三维位移 0.170 m  |  原时刻 5.236–5.258 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 11 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_59；本条原行 479–481。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。
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C54  ·  P59 第 1 轮  ·  尚未补全：只显示原记录
不让行、灯灭  |  保持 0 ms  |  最后一步三维位移 0.147 m  |  原时刻 5.258–5.269 s

橙色背景：本条待核区间；灰虚线：邻近的其他可疑更新。横轴 0 是本次更新时刻。

前置保持 0 ms；现有片段不足以确定真实动作与记录更新各占多少，未补全。

原文件 PedsimEHMI_exp2_59；本条原行 481–482。淡灰背景仅为分析截止后的上下文。

三维速率由 XYZ 位移/原时间间隔计算；筛查阈值不是人体极限，也不证明保持期间一直在运动。


